
기계시스템공학부

스마트모빌리티전공
미래 모빌리티 산업을 선도하는 융합 인재 양성의 중심



01. 전공소개 _ 기계시스템공학부 스마트모빌리티전공

스마트모빌리티는 이동체를 뜻하는 모빌리티와 첨단 IT 기술이 융합된 
4차 산업혁명과 미래산업을 주도하는 핵심 첨단분야로 정부가 지정한 첨단 신기술 분야 중 

미래자동차, 지능형 로봇, 항공·드론, 친환경 선박, 스마트 공장 등을 포함하며 산업체계 변화 대응과 
차세대 먹거리 산업으로 주목받고 있습니다.

우리 학과는 미래 모빌리티와 AI 로보틱스 산업을 아우르는 융합형 우수 인재 양성을 목적으로 
올해 교육부로부터 첨단학과로 인정받아 새롭게 설립된 전공입니다.

정 원 수 시 정 시

64명
학생부교과 지역인재 Kit 인재 고른기회 특수교육

대상자
특성화고교

출신자
농어촌
학생 10명

28명 9명 11명 2명 1명 1명 2명



02. 비전과 목표 _ 기계시스템공학부 스마트모빌리티전공

모빌리티 시장은 연평균 20~30%의 높은 성장률로 성장하고 있으며 
2030년 기준 국내 117조원, 글로벌 7,070조원에 이를 것으로 전망되고 있습니다.

우리 학과는 빠르게 성장하는 산업의 변화에 대응하여 부품/제조ㆍ로보틱스ㆍ인프라 산업을 
선도하는 융합·도전·가치창출형 전문 인재 양성의 목표를 가지고 있습니다.

다양한 분야를 넘나들며 
유연하게 사고하는 

융합형 인재

협력과 소통을 바탕으로 
문제를 해결하는

가치창출형 인재

탁월한 전문성을 기반으로 
혁신을 선도하는 

도전형 인재

4차 산업혁명과 미래산업을 주도하는 핵심첨단분야



교육 특화점 

학생들은 학부 과정 전반에 걸쳐 기초설계, 
응용설계, 종합설계 교과목에 참여합니다. 

부품설계, 제어, 시뮬레이션, 시스템 개발, 자율주행에 관련된 
다양한 문제를 경험하고 프로젝트 수행에 필요한 

전공 교과목을 수강합니다.

전주기적 문제해결 중심의 
실무형 프로젝트 기반 교과 교육

01전공기초
공학수학, 정역학, 고체역학, 기구학, 동역학,
Matlab/Simulink, C/C++,ROS(Linux),
수치해석, 스마트모빌리티 개론, 
인공지능 기초 등 

02심화응용
모빌리티 요소 및 부품설계, 스마트제조, 
샤시 및 차량 동역학, 모델링 및 제어, 로봇공학, 
모빌리티 비전, 열관리시스템, 
배터리/연료전지, 전기차 동력시스템, 
최적설계, 모빌리티 NVH 등

03. 교육내용 _ 기계시스템공학부 스마트모빌리티전공

기초
설계

종합
설계

응용
설계

설계교과목 중심



03. 교육내용 _ 기계시스템공학부 스마트모빌리티전공

Coop형 프로젝트
다양한 직군의 인재로 구성된 
산업현장 모방 직군 통합형 

협업 교과목

리빙랩
지역 현안 분석을 통한 
학생 주도의 문제 해결 

프로젝트 교과목

미네르바형 교과목
학생 주도의 소통식 
능동 학습 교과과정

실사구시 정신에 기초한 혁신적 공학교육



04. 교육과정  _ 기계시스템공학부 스마트모빌리티전공

현장 수요 및 역량 기반 교육과정 구성

창의적 문제해결

해석 및 설계

공학기초

차세대 모빌리티 기술 이해 역량 

차세대 모빌리티 분야의산업 전반과 
시장 전망, 최신 기술 트렌드에 대한 
이해를 할 수 있는 능력 

모빌리티 종합설계 역량 

종합적인 사고 방식을 바탕으로 차세대
모빌리티 기술을 다양한 플랫폼에 적용
하고 응용할 수 있는 능력 

동역학 시스템 설계 역량  

공학 기초 이해를 바탕으로 로봇, 차량의 
동적인 거동을 규명하고 이를 바탕으로 
최적의 모빌리티 동역학 시스템을 
설계할 수 있는 능력 

로봇 운영시스템 설계 및 제어 역량 

로봇 운영체계(네트워크 통신, 모션제어 
등), 응용S/W(로봇 서비스, 비전 등)에 
대한 이해를 바탕으로 로봇시스템을 
설계 및 제어할 수 있는 능력

로봇 부품 및 하드웨어 설계 역량

로봇공학에 대한 기초 이해를 바탕으로  
로봇의 부품(센서, 동력전달계 등) 및 
하드웨어(기구, 전장 등)을 설계할 수  
있는 능력

모빌리티 S/W 설계 및 개발 역량  

모빌리티 분야에서 다루게 될 설계, 
제어 및 해석에 필요한 최신 소프트웨어를 
빠르게 적용하고 활용할 수 있는 능력 

에너지 시스템 설계 역량 

에너지의 종류와 기본원리를 이해하고
이를 응용하여 동력 및 에너지 생산을 
위한 시스템을 설계할 수 있는 능력

모빌리티 제어시스템 설계 역량 

모빌리티 시스템 설비의 메커니즘 구성, 
구성부품과 제어방식을 결정하여 최적의
모빌리티 제어 시스템을 설계할 수 있는 
능력 

공학적 사고역량   

공학자로서 알아야 할 수학, 과학 등에 
대한 기본적인 지식을 이해하고 공학적
문제 해결에 활용할 수 있는 능력

공학적 문제해결 역량 

공학적인 지식을 응용하여 모빌리티
분야의 실무에서 발생할 수 있는 문제들을 
창의적이고 효율적으로 해결할 수 있는 
능력



04. 교육과정 : 종합설계 프로젝트 _ 기계시스템공학부 스마트모빌리티전공

모빌리티 종합설계
4학년

• 기초교양
• 공학기초

• AI/SW/전공기초
• 시스템 설계/해석/제어

• 모빌리티 HW 설계
• 모빌리티 SW 설계

미래에너지
분야

로봇 분야
미래자동차

분야

종합설계
30학점

2학년 1학기 ~ 4학년 1학기, 학기당 6학점 프리셉토리얼 교육

※ 일반 학과에서는 4학년 1학기 종합설계 3학점 개설

모빌리티 기초/핵심
2~3학년

공학기초
1학년



04. 교과목 이수체계(안) _ 기계시스템공학부 스마트모빌리티전공

1학년

1학기 2학기

2학년

1학기 2학기

3학년

1학기 2학기

4학년

1학기 2학기

수학 1 수학 2 공학수학 1 공학수학 2

창의공학설계 기초설계 1 A, B 기초설계 2 A, B 응용설계 1 A, B 응용설계 2 A, B 종합설계 1 A, B

신뢰성공학 품질과 안전관리

선형대수학 확률 및 통계

Python C 언어 MATLAB 수치해석 ROS

인공지능기초 머신러닝 모빌리티 비전

모델링 및 제어 1 모델링 및 제어 2 로봇공학

공학 및 전공의 이해 메카트로닉스 센서및계측

일반물리학 1 일반물리학 2

Summer 디자인 1 Winter 디자인  1 Summer 디자인 2 Winter 디자인 2

기구학 동역학 진동시스템 모빌리티 NVH샤시 및 차량동역학

일반화학

정역학 고체역학 재료공학 모빌리티요소설계 유한요소해석 시스템최적설계

수직이착륙

열역학 유체역학 열전달/열관리시스템 배터리 및 연료전지 전기차동력시스템 차세대에너지

공학기초 하드웨어 설계/해석 시스템 설계/해석종합설계 소프트웨어 미래에너지모빌리티동역학/제어디자인프로젝트

종합설계 2

스마트제조(CAM)기계공작법

스마트모빌리티개론



05. 다양한 비교과 프로그램 운영 _ 기계시스템공학부 스마트모빌리티전공

취업·창업 연계 비교과 지원 프로그램 

자기소개서 등 
서류 작성 및 모의 면접

어학 특강 및 
모의 어학시험 운영

교내·외 연구과제 수행, 
실험실 공간 및 활동비 지원

취업역량 강화 
프로그램

학부연구생 
제도 운영

글로벌 역량 강화 
프로그램 



국립대 간 공동학과 운영을 통한 
수평적 교육 혁신

대구·경북 국립대 간 공동학과 
"스마트모빌리티공학과" 신설 

- 국내 최초 시도 

학제 간 교육의 수직적 공유를 통한 
통합성 교육 

다양한 직군의 인재로 구성된 산업 현장을 모방한
학제 통합·협업기반 프로젝트 (Coop형 프로젝트) 운영 

- 국내 최초 시도

06. 대구· 경북 국립대 간 공동학과 _ 기계시스템공학부 스마트모빌리티전공

깊이적 
공유 교육 모델

수평적 
공유 교육 모델

수직적
공유 교육 모델

리빙랩, 프리셉토리얼 교육 모델을 지역에 도입  
해외 대학과도 긴밀히 협력하여 교육의 장을 세계로도 확장 

캠퍼스 확장을 통한 
문제해결형 인재양성 



07. 풍부한 장학제도 및 학비 보조 _ 기계시스템공학부 스마트모빌리티전공

풍부한 장학제도 및 학비 보조 

국가장학금

국가장학금 유형1, 유형2, 
이공계장학금, 
비전 장학금

교내 장학금

KIT역량 장학금, 
성적우수 장학금(신입생 및 재학생), 

외국어성적우수 장학금, 
보훈 및 형제자매 장학금, 

멘토링 장학금, 
근로 장학금 등

기타 장학금

교외 장학금, 
기타 사업 및 프로그램 

참여 장학금 



• 학부 연구생 제도 : 교내·외 연구과제 수행, 수업시간 외 실험실 공간 활용 지원, 연구 활동비 지원

• 해외단기연수 프로그램 및 해외파견 교환학생 운영

• 학생역량 인증제 운영 및 수요 맞춤형 현장 교육 지원

• 전공교과목 학습을 위한 멘토링 프로그램 운영 및 지원

• 캡스톤디자인 과제 수행을 지원  

• 학기 및 방학 중 현장실습 프로그램 운영 및 지원

• 교내 어학특강 및 모의 토익/토익스피킹 시험 운영

08. 학생 지원 프로그램 _ 기계시스템공학부 스마트모빌리티전공

학생지원 프로그램(안)



우리 학과는 미래 자동차, 자율주행, 로봇, 스마트시티, 스마트 공장, 스마트·친환경 선박, 항공·드론 분야의 

생산관리, 운영, 연구개발 등을 위해 해당 분야의 기업과 연구소, 공공기관과 적극 연계합니다.

08. 취업 및 진로 _ 기계시스템공학부 스마트모빌리티전공

미래 자동차 (전기·자율차, 자율주행 등) 
자율 주행 SW, 컴퓨팅, 인지·통신·판단 및

제어 등 차량 핵심 기술 생산, 관리, 연구개발

로보틱스
지능형 로봇 제조, 관리, 연구 개발

(의료·안전용 서비스로봇)

스마트 · 친환경 선박
무인선, 물류자동화, LNG추진선 등

친환경 선박 개발

항공·드론 
드론의 연구개발·안전검증, 비행시험장 등 

인프라 구축, 공공용.산업용 무인기 등 
분야의 생산, 관리, 연구개발

인공지능 
AI 핵심기술 개발

(언어지능, 시각지능, 음성지능,
학습추론, 스토리 이해기술 등)

스마트·시티 공장 
공장의 스마트화, 데이터 허브구축, 교통, 

안전, 환경 에너지 등 분야



미래 모빌리티 산업을 선도하는 융합 인재 양성의 중심

기계시스템공학부

스마트모빌리티전공


